NOTA DE SEGURIDAD

1, Este dispositivo puede ser utilizado por nifos a partir de 8 afos
y personas con capacidades fisicas, sensoriales o mentales
reducidas o falta de experiencia y conoci to si se les ha dado
supervision o instrucciones sobre el uso del dispositivo de una
manera segura y comprensiva Los peligros involucrados.

2, Los nifios no deben jugar con el aparato.

3, La limpieza y el mantenimiento del usuario no deben ser
realizados por nifios sin supervision.

4, Si el cable de alimentacion esta dafiado, debe ser reemplazado
por el fabricante, su agente de servicio o calificado de manera
similar

personas para evitar un pe

5, ADVERTENCIA: el variador debe estar desconectado de su
fuente de alimentacion durante la limpieza, el mantenimiento y al
reemplazar piezas.

6, Las instrucciones deberan indicar que el nivel de presion de
sonido de emisién ponderada A del variador es igual o meno

de 70 dB (A), p. escribiendo LpA <70 dB (A).

7, La masay la dimension de la parte impulsada seran
compatible con el par nominal y el tiempo de funcionamiento
nominal.

8, El tipo de parte impulsada para la cual esta destinada la unida
9, ADVERTENCIA: Instrucciones de seguridad importantes. Es
importante para la seguridad de las personas seguir estas
nstrucciones. Guarda estas instrucciones.

10, no permita que los nifos jueguen con controles fijos.
Mantenga los controles remotos fuera del alcance de los nifios.
11, Examine con frecuencia la instalacion en busca de
desequilibrio y signos de desgaste o dafos a los cables y
resortes. No haga

usar si es necesario reparar o ajustar.

12, mira el obturador en movimiento y mantén a las personas
alejadas hasta el obturador esta completamente cerrado.

13, ADVERTENCIA: Instrucciones de seguridad importantes.
Seguir a todos instrucciones, ya que una instalacion incorrecta
puede conducir a herida severa.

14, antes de instalar la unidad, elimine cualquier innecesario

operacion con energia
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Introduccion del producto
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R 9 *Posicion de parada preferida
Boton de programa * Interfaz RS485
*Restablecer al modo Factor nteriaz
Temperatura de
funcionarmiento
Parametro (Mas modelos y parametros estan sujetos a la placa de identificacion)
Tio Tirén Clasificado | Velocidad de apertura/ | Potencia nominal Tension nominal | Frecuencia de emision
) cierre (m s) w) ) (MHz)
09.250.112 15N 6cm/s 8w DC 12V 433MHz

Instalacion del Motor Para la siguiente operacion complicada, comuniquese con un profesional para instalar

Descripcion de la pista del motor ! Verila de Wres nicleos
delas Persianas Vertcales 2 Pelota de seguimiento
3 Clipenel Pin
4 Pieza de conexion
5 Tira de a inea de perlas
6 Pista
7 Seguimiento de ocho briquetas de garras
8 Orbitacho garra
N Tomillos de cabeza hueca empolrada en cruz
ST2.9X10
10 L tipo hiemo
1 Imén de soporte medio
12 Soporte medio
13 Combinacidn de tapa final
14 Manga Fifa
15 Cover
Tomillo e blogueo de extremo plano inero de seis
1 4ngulos M3X6

Introduccion de persianas verticales motor track
Longitud del poste = Longitud requerida -

@ Elija la longitud de la pista Longitud de la pista = Longitud requerida - 2.5 (cm)

[ A Tie de la ongitud de a inea ce perias = Longitud
o
fequerda X2+ Cola reservada 2 (cm)

@ Instalancion para el sequiniento de a bola rodante

Para a instalacion de Ia correa de conexion,
coloque elado de la ranura hacia la bola del rodilo de seguimiento

-

Siga la bola del rodil iento por la correa de conexion (durant
la instalacion, verifique el gancho de la bola del rodillo para ver

La bola de seguimiento de seguimiento requerida esté a su vez unida.
(PCS de bola de sequimiento de seguimiento = Longitud total / 8) (cm)

@ Instalation para el cip en pin

e

Seguiniento de la bola rodada y

. ) ) lip en pinse ha coregido en
Conel talaco eléctrico d pistla en el punzon gratorio dl poste
En la cabeza a 2.3 om de distancia (roca 91.5) elene do aboa corea e conexion y
ola de seguimiento

e

Primero instale los pasos 1-2,
luego tire de la cadena e instale 3-5.

Golpee en el medio de la einserte la con la bola giratoria activads
de seguimiento instalada, distancia del cabezal de perforacion del poste giratorio de 0.8 cm (2.9 bits]

@ Instar riel y motor Aumentar el nimero de s
via para conectar el motor

il It

De acuerdo con la ranura enla pista, En el costado del motor de acuerdo con la pista de la ranura,

poner el poste de rotacion en la pista encendido al inicio, los orificios de los tomillos en el plastico
del cabezal de salida del motor son superiores, y la varilla
giratoria se inserta en el pléstico del cabezal de salida
correspondiente y se fa con un tomillo.

el agujero en el borde de la
ia

La instalacion del motor esté completa

@ Instalar Ia cadena para halar

€1fina de I pista se ensambla con el soporte medio,
Comtinacidn de a cubierta final manga y cubierta

Cuando se inicia a alimentacidn, la direccién de Ia flecha en la imagen es correcta.
Pasos de instalacion: después de ench 3
tirar de las ruedas de perias; Después d e per

€)  Filar middie-bket & Pinrac Los clrtes pueden aju
del pin de acuerdo con la situacion real

Active roll ball Middle-bracket Tf

i ijo en la posicién de 30% ~ 40% en la longitud total,

iste de la barra de tres nicleos en los dos lados o

Tos tres ados de a balanza (1.En dos lados de la

balancee coloque dos soportes intermedios, distancia de perforacisr
24#-23.3 mm 2. En tres lados de la balanza coloque tres soportes

Precauciones de instalacion Coloque el soporte central en la pista, luego fijelo; cuando la Dos soportes intermedios en la direccion opuesta a
b intermedios; cuzndo la distancia es superiora 3 m, > (Para eviar un imén de succion excesivo, el punta
tres medios Se necesitan soportes. chupa)
Pin Pin

Middle-
“. bracket
L 2 =

Nota de la operacion

b Lea las siguentes precauciones antes de usar:

1. Operando:
intervalo valido del boton del emisor es 10's, el emisor abandonara el conjunto después de 10s;

(2 EILED parpadea o emite un pitido para obtener una pista, realice el siguiente paso después de la pista 2.

~

2 Después de la configuracion, con la funcién de encendido y memoria, después de cada ciclo de
encendido requerido para abrir o cerrar un de recuperacion;

(3 Después de reemplazar Ia pista o el cable que se quitara para el limite, y luego establecer

3. Cuando el motor funciona sin ninguna operacion, el tiempo maximo de funcionamiento es de 4 minutos,
se detendra autométicamente.

ks

Si el emisor se pierde, vuelva a configurarlo con un nuevo emisor.

Un receptor de motor maxir
nuevos canales, se repetira el

le almacenar 10 canales, mas de 10 canales, si alin necesita agregar
0 canal cubierto.




Especificacion del boton

Pantalla LCD
Right rotati "
frea) igl svwz_mn —tc ~ Botén de apertural
=) Rotate stop button ———- — - Boton de detener =
Le i "
= eftrotation 1o ~ o Boton de cerra
Channel selection”-" —— ¢ 3 —|—— Seleccien del canal € sotn deaiste(72)
(P1)button [ (P1+)Botd
n

163.003.105 15-channel LED dual control emitter

Mobpo DE FABRICA

1. Configuracion

Parpadeo LED x5
= Parpadeo LED x1 it “Di" x3
o oy ) (—) wmm)  La configuracion queda OK
T<10s
Presionar 25 Soltar P1 Presionar 25
Nota: si presiona el boto " las cortins cerradas, realice & 6n de conmutacion; solo se puede guardar un emisor sin limite
_ 2. Direccion de apertura y cierre del interruptor Parpadeo LED x5

“Di" x3

smmmmm)  Establecer en fotacion positva

Presionar 1s
O D Parpadeo LED x5

“Di" x3

) Establecer en rotacion inversa

Método Uno

Presionar 15 Presionar 1s
Presionar 1s
Nota: La configuracién predeterminada de fabrica es la rotacion positiva
Meétodo Dos.
Parpadeo LED x5
Parpadeo LED x3 “Di" x3 “Di" x3, Cambiar con éxito la direccion

e -y

Presionar 10s. Loonse P1 Presionar 1s

— 3. Cambiar el sentido del giro _ Parpadeo LED x5

Método Uno 4 Establacer en rotacion positiva
Presionar 1s

P2 l P2
O O Parpadeo LED x5

“Di" x3

s Establecer en rotacien inversa

Presionar 1 Presionar 1
Presionar 1s
Método Dos
Parpadeo LED X5
Parpadeo LED x3 “Di" 3 0" 3

.

s Cambiar con éxito la dereccion

—

Presionar 10s Loonse P1 Presionar 1s

_ 4. Ajustes de atenuacion de movimiento continuo / mov continuo _
Parpadeo LED x5
“Di" x3

o oy =) pjustado a movimiento-jog

@ Presionar 1 Presionar 1s
Parpadeo LED X5
“Di" x3

- - wmm)  Austado a movimiento-continuo

Presionar 1s Presionar 1s

Presionar 1s.

Nota: La confi i de fabri i jog.

_ 5 Ajuste la velocidad de apertura y cierre _

Parpadeo LED x1
st
vmmcnmo Mejora de velocidad
Presionar 1s Presionar 1s
\f. M Parpadeo LED x1 Parpadeo LED x5
“Di" x1 “Di~" x1
Presionar 1s e ) Lavelocidad se reduce
Presionar 1s Presionar 15
Nota: si el tmbre llama al 2, velocidad se ha ajustado al méximo o al minimo; Después de que la configuracion sea exitosa,

presione el boton "+ o ™" una vez para aumentar la velocidad en 1 0 menos, y el timbre llamaré 2 1. La velocidad de apertura y ciere tiene 9 marchas.

_ 6 Ajuste la velocidad de rotacion _

Parpadeo LED x1 Parpadeo LED x5
“Di" x1 “Din x1
l l l Mejora de velocidad
Presionar 1s. Presionar 1s
Parpadeo LED x1 Parpadeo LED x5
“Di" x1 “Din x1

Presionar 1s - ) Lavelocidad se reduce

b

Presionar 1s Presionar 1s.

lama al 2, |a velocidad se ha ajustado al maximo o al minimo; Después de que la configuracion sea exitosa,
presione el boton "+" 0 ™" una vez para aumentar la velocidad en 1 0 menos, y el timbre llamaré a 1. La velocidad de rotacion tiene 9 velocidades.

7 Ajuste de posicion limite

Parpadeo LED lento ParpadeoLED x1
“ x3

Vertical Cortina Cierre + >

= ) coscon Open

Presionar 1s.

Prsionar 55

, presione el botén de parada, la luz LED parpadea 10 veces, el imbre llama al 2y sale inmediatamente;
oo gam usar la .58.. de atenuacion cuando est completaments cerrada; Puede ingresar al modo de usuario despuss de que s¢
imite.

DE USUARIO

1 Posicion de parada preferida

inferior, puede establecer la posicion de parada preferida entre ellos

Después de la configuracion del limite superior y del
como la posicién medio abierta

Parpadeo LED x1 Parpadeo LED x1 Parpadeo LED x5
“Di" x1 “Di" x1 “Di" x3
La posicién de parada
— @) — (D) e (S — L
Corra ala posicion de Presionar 1s Presionar 1 Presionar 1s
parada que prefiera
Nota: repita ion para eliminar Presione el botén de parada durante 2 segundos y

el motor funciona autométicamente ala posicion de parada preferida,

2 Agregar / eliminar un emisor

Parpadeo LED x1 Paadeo LED K1 Parpadeo LED x5
“Di" x1 “Di" x3
@ ) O P2 ) Se ha afadido al emisor de la manera correcta
(=] (=] (1]
Presionar 1s Presionar 1 Presionar 1s

Nota: El emisor €) es el unico listo para coincidir con el codigo, mientras emisor (2 no tiene; Repita esto para eliminar
el emisor recién agregado.

H 3 Cancelar limite de apertura y cierre _

@ —

Presionar 15 Presionar 1s Presionar 1s

Parpadeo LED x5
“Di" x3

) @ ) Cancelar el limite de apertura y cierre estd bien

Nota: esta operacidn se elimina junto con la posicién de parada preferida

4 Cancelar limite de rotacion

@)

Presionar 1s Presionar 1s Presionar 1s

vmsm__mn LED X5
" x3

oy @ ) Cancelarel
esta

de rotacion
n

5 funcion de reenvio

) Desacivar la funcién de reenvio

@ L Parpageo LED x5
i x3

Presionar 55 wwm) Active la funcion de reenvic

6 La funcion de busqueda

=) + (2 oy Elemisoringresa sy, Buscar para que coincida con el motar,
al modo de busqueda operacion de movimiento del punto del ciclo del motor

Presionar 1s.

Nota: esta operacian debe realizarse sin el motor al cédigo o el motor al emisor de Emﬁsy Emisor después dongresar ol paton dobisqueca,
si el LED del emisor del equipo r utos, no recibe | q
isor, el motor saldra del patron de Es,_z_m

JAdiN® NOILvd3do

Q RS485 para escribir la direccion LED parpadea x1 v

Parpadeo LED x1
El contolador RS4g5 envia | PPade0 LED S

-y &l comando de direccion de s Laconfguracion

escritura esta bien

Presionar 25 Loonse P1

8 Restablecer al modo factor

Parpadeo LED x8
“Di" x4
s Restablecer al modo factor con éxitc

Presionar 14s Loonse P1

FALLA Y SOLUCION

Nimero Fallas Comunes Método de tratamiento

1 Pedazo de carta de la Cancelar la limite o restaurar la fabrica
cortina vertical muerta

2 El corte vertical
0 puede girar realice la operacion de apertura e inversion; 3. La pantalia solo puede usar la funcion de senuacer
cuando esté completamente cerrada.

La cortina vertical no

3 se puede frar, el

funcionamiento
noes suave

demasiado pesadas, apropiadas para acelerar o usar persianas verticales ligeras
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